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摘要
　　本文以…………。
　　本系统………………。
　　在备战比赛的过程中，学院、老师和同学都给予了我们很大的帮助和鼓励，在此谨表达对他们由衷的感谢。
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void main(void)
{
	Get_Bound();
}

void TI1MS_OnInterrupt(void)
{
   /*Write your code here ...*/
   //------------------------------------给定速度-----------------------------------------------// 
   delay_start++;
   if(delay_start>=3000)
   		delay_start=3200; 
   if(SpeedSet_Init!=SpeedSet_Next)
   {
   	 if(SpeedSet_Init>SpeedSet_Next)
	   {
	   		start_int++;
		  	if(start_int>30)
		  	{
		  		start_int=0;
		  		g_fCarSpeedSet+=0.4;
		  	}	
		  	if(	g_fCarSpeedSet>=SpeedSet_Init)
		  	{
		  		 g_fCarSpeedSet=SpeedSet_Init;
		  		 SpeedSet_Next=SpeedSet_Init;			
		  	}
	   }
   }
   //-----------------------------------------------------------------------------------------//
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(1).主控制板
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